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Erflndiing bkriffl^ein^ \/bn1c^ i^n ^in^nn. rnit 

ein^m Gewindel5bjz.e 
(Bewindeabschnitt ^es^ 
|ei| upd mit einei^ 

einer 




bferartige Vorrightungeh lisind in ; Xi;er Prpti^.^bekanntA und , v 
tibi^r ein als SqlrraUb^hrtiditter : 
iiim ; An 

ein^n iSe^^ eirt^^ewindebolzensv^ufschraubb^ 
Zwarvsirld mit 

iili^Sh ;i-^lttiri^sliia(t^r a^windebolzeni; b^1^^tigi;)9r, 

^^Ueixlir^gs^^ 

Jliri: t^latiSAeii Anprdnuh^ zu cl^m^Mg^rt^H zy^^ ?^ 
niatl^lerten^ Mdntage^^T^ 
bdlz^ri x\\(M Qd^r niir auCierst ein^ 




I ,1 



Dery^hdW 

g^rigs genirtnten:martzug^be^ 

fblerahzenih def Positranierung ypn Gewl^ 
festgelegte Anordnung in 



Diese Aufgabe , wird bei>einep Vprrichtung der eingapgs , gen^nn^n ; 
Art erfindtindsgehi^li dadupph gelost, dass das Sphr^ubt^il^ eirie ^ 
erste , Eingrjffestrulctur aulweist, dass ©in drehbares Antriebsteji vor- 
handen ist, das uber eine zyveite Eingriffsstruktur verfugt, die mit der 
ei^ten Eingriffsstrul<tur in Eingriff ist, und dass das Schraubteil sov^^je 
das Antriebsteil wenigstens vor Einnahme der Epdlage in radialer 
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Dadurch, dass das Schrmibteil Mnd das 

tung zueinander b^egbar sind und dste SGhriubteil du^^^ 

sam menwirken ; der Eingriffsstrukturen jSpherj: d6S AntP«#bstan^^^^ 

beispiejiweise mit^ 

vylrd^ l^seri sich bei;einer in Bezug auf d^s 

^Trigerteii Toler^nzehj Anpi^nung y d0r Gewinci^bpizen; au$-- 





NSehfoig^nd wird Win j^eypr^ugtes ji^^ 
tluria ^liirteF Bezlig' a 

zeigen: ^ : 



' 1 •* 



Fig it 



in einer 





ein 



tuhrungsberspi^l der. Erfin^utligri^^^ ''^f "^^^ 
integrtert ist ui^id ;ejh: 3chrsiMb^^ 
weist, die in einem 





Fig> 2 in einer ;W^^ 



Fig. 3 



Fig. 4 






in eiher gegenuber ^lerri Mafisi^b^^^ 1 und Fig , 2 y^rr- 

groRerten teilg^ifs^^^ 

da^ Ausfiihrungsfe^ M"?! pg; i 

and 





in einer 

1 bis Fig. 3 im. Bereich des ?chraubteiles upd^ 
triebsteiles in einer Endlage des sbhraubtelles auf einem 

Gewindebolzen- 
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Fig. 1 zeigt in ein^^r per^pektivische 

AusfQhrungsbelsp^^ 

:^riert ist. Per KabelhaiteM^ 

eineri ef^ Haltemfm 

Yori Kaibein aiJi 





Bei dem dargestjellfen /\usty hrtingspei^pier • 
wbseritUch^ri hphlzYiindertprmig agsg^bill^ter Hingkaifig, ; 6^;^^ 
handen, der zwischen H^lteraritiep 2^ 3 ^ngeordnet ujjci tyiit |lie^ 

^^err wefburid^n^ 
Bpd^Fln^ 7 als^ 
\A^ahd 3 des F^ingk^^^ 

;\A«jb6i^;^in Durehfubr^ ft^ jDteipjtf §^ 

l^enQbei-lieg^rid 

^•lO.yorhanden. ■■:-:X- .y'-:-',-^ :; .■• ' 



- .1 ■ 



VVfeit#hin verfugt da§ jdarg^st^ll|^v; AusfW 
Schraubtell 1 1 . das einen AuB^nringL tii^al^fvyeist 
messer de^ ^ul^nringes 12 1 

■ dQS Rihgl^figs 6, so da^^^^ 
r^dialer Hichlung Spiel hat/yph dem^^,i^ 
von dessert radialer irtnenseite zw 
laschen 1 3. C)le Inpeplasci^en 1 3 yerfug^^ 
weisenden Stirnseiten tlber eine kreisbpgenfSrmig berandete 
nehmung 14 und sindv bei einer gewisseft Biegsamkeit Irt a^ialer 
Richtung In axialer Rjchtung angestellt. An dem Aulienring 12 slnd 
weiterhin eine Anzahl yon Mitnelimervorsprurige |5 ejner ersten 
Eingriffsstruktur angfesetzt, die Sich in T^^fellrichtupg dfer Inhen- 
lascheri 13 von dem AuRenrlng 1 2 wegweisend e^^^^ 

sind die Mitnehmervorsprunige 15 
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rriit nacfi auRen gewSlbteh und ; abgeruride^n Avl^^nwanden 16 
.'ausgebildet. .. ' ; ■ 'V.' 

I . . ' ^ •■ . "" " ^ » * *. I - - ■ ^. , F 

SchUeBlich weist da^ dargestellte ^usfuhnjn^l^ei^pM ein : Arir; 
triebsteH 17 ^uf. das mit ^ihem auBensd Deckriiig v 

i 8 ausgebildet, lsi. Def Au 

spricht Im NAisferitiichen dem Innei^urchme^s^r des 

An den D^ckring 18 sinci eine >uTzahl. ypn in einer^ a^^ , 

bber den Deckring 18 yqretehend^ 

zweiteh Eingriff^ 

iib^r deri b 1 8 ^br^tehjender^ alS;^:\/y^rl<^ 

zeiigartss^ FonTiabs9J:\nitt^^^^ 
rhit einem Handhabungswerkzeug eingericlitet, mit dem das . An- 
■'■triebMeiH7'drBhbarist.,. ^ /\ /■ [r 

, ■ .' ' , -■ ' ■ V ■. I ■■- ^ ' r . ' ' 

Irti zufeatTirn^nge^ 
denfMitn^hni 15 
ling^s 1 2 ail dbm Bpdenring 7 ain; und ist lo^e in : d^ 

angebrctnet, AA^hrend der Deckrina 

griff ist/ und damit sowobi in axiaierals aU^h ,in 

■■'jkiertist; 
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Fig. 2. zeigt iri einer W9iteren 

1 in einer Ansicht aUs eitij^r d^r 
Ansicht gemall Figi 1 entgegengesetzten l^iclitung. Ays Fig; 2 i^t 

besonderi gut ereiehtliqlii 

i^schen 13 in! einer ^ \A^gweisehden Richtun^^ 

yn^ritriertrichtbr :f^ 2 njciit dargestellten Gewinde- 

bolzen geschaffen ist. Weiterhin ist Fig. 2 zu entnehmen, dass auch 
die AuBenvyande 21 der Antri^bsvorsprunge 19 nach auBen geWolbt 
und abgerundet sind. 
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Fig. 3 zeigt in einer gegenuber dern MaBstab ypn Fig. und Fj^^^ 
vergrolierten tellgeschliittenen perepelctlvisqhen Darstellung cl^^^^ 
Ausfuhrungsbeispiel getriali Fig. 1 und Fig. 2 irti Bereicli des 
%hraMbteiies 11 ; Und <les eiiiem Schnitt in ra- 

dialer RiQhiing 1ri:^a im 



Ams Fig 3^ ist er^iciltlich^^a^s ;d^ ^1 
der tylitn^hmervorsp^ b^ziehlittg^w^ise;^^^^^^ 
vor^prdnge 1 9 auch bei den^ 
dtem kingkafig 6 zti einem in deii: yer^^ 
^iSGhrauWeiles 11 in Bez^^^ 
Kontakt zwisch^n den EingriffestWktui^^ 




VV^iterliin kann Fig. 3 entn^ 
aneineriiO^ 

-12 umgeb<en ist. Vor^^syyeis^^ M^idc^Qr 

v^d^ritahdsmfe her^^t^llt, wblae 22 

von einem die - ubfigen Teiteid^^^^ 




» ,1 





Fig, 4 zeigt in einer Sclihittansicht <l^ 
Fi^; 1 bis Fig. 3 irri B^reicli d^S $6hr#^ ^ 
tfiebsteiles 17 irt einer Ertdlage Schraijibteiles 1 1 auf einenrv rnit 

einem in Fig. 4 nicht darg^^llteii Trag^ 

bolzen 23, der ein Au&eng^ihde 24 ; ayfwf is^^ F^ig. 4 ist zu ^r\t- 
nelnmen, dass die Stirnseiten der, Mitbelirti^r^or^pruiige^ 1 5 an d^rn. 
Deckring 18 und die Stirnseiten der Antriet)syQrsprunge 1 9 an dem 
Aulienring 12 aniiegen, so dass auch das Sohraubteil 11 in axialer 
Richtung im wesentlichen spielfrei in dem Ri^^ 6 gelagert ist. 
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Aus Fig/ 4 ist ersichtlich, ilass^^^g^^^^ 
Schraubteiles llin B^qg auf d^ri Ri^^ 
die EIngriffsstrukturen bildenden^^^^^M 

friebsvorsprunge 19 auch bei einer in mdiaier Riqhturig yer^^^ 
Anordnung der Langsadhs^h,' des Schraubtell0s 4 1^ 
triebsteiles IT bei Dreiien d^s Antrieb^teii^^^^^^^ di^ lrinenlasch^n|^ 
andeitiAuBengewind^;2^ 
1 mitdem 




AA|eiterhirVistFig:4.z^^^^ 
forSph Ahst^liung der Innie^ 
AA/indebolzens :2S da§^;^§^ 

^u^ehehdS^^^^ 
schritt der kabShart^ 
die iin EihklHtnchtuhg bi^^l^ 
ibqlien2Sihilhe;ZNA^ 
aihbrti ivi/erten Mofttageschrlttlleiief^^^^ 
tion durcli Drehen des AntriebsteH^ 

gung d6s zweiten M 

eines eplg^eh der Bndrehricht^ 

den uhd difese untep ei^e gew^^ 

istimmten erhohten Anzugsmomentes :ub6rlDrufbar, wobei durc^i di^ 
'abgeruhdete Aiisgeslaltung der AuBep^nde / 1 6. 21 ^iph^rg^s^ellt 
ist d^^s kein falschliGherwei 

■ ■ " ' ■ ■•■ ■- ■ •auftritt,. 
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I- Vorrichtung 2um Be^^ 

■ bolzen :(23) yW^^Henen; ™ 

\A/incleabschnit^^^^ ^phraublp^ren 

Schraubteil und mit ein^ ^^^^7^^® 



net, dass das 




ein6 ie^rste 



aurtvveis^^ 



das uber eine zyyeite 
isrsten 




, dlBvifTfit JJ^r 



ScKraubteii (1 1 > 

Einnahme der Endlage ih i^diale?^ 



w 




1 , dadurdh 



vor- 



Vorrichtung nach 

.^In.d^h , ,„._, 

:Hat3ert i^;^ ; in >d0 da§ SchiiaijBtei fpr^ 

b(feziehungsvv^ 



3. 




d^s Ahtriebsteil (17> in^^s^ 
Vorfichtung n^ch einern d^^^ 

kenhzeichnet, dass die .Eingriffssirul^^ sicii: in ;radi^^ri 
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Von-iphtling nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, dass 
aufelnander zu weisende AuRenWapde (16, 21) der Vpr- 



spriinge (15, 




abgerundet sind. 
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6. 



Vbrrichtung n^ph eln^m - der /^Jisprtiohe 1 
kenhzeichnet. d^ss das; %)hraul^(eir (1 1 ) wehigsten^ ,zw6i in^ 
raclialer Richtung ypn Mne^ AiiReniiiig (1^) ai%iriarider 
laiifende Innehlasch^h (t3) aufv^fet, derf n^^^ 
dem Gewindeabschnitt in 
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Vomchtung ri^ch Anspruch 
die irinenlascheh (13^ in einer Einm 

bolzens 





kenhzeichneti 

- - - T , _ I ' ' ^ " 

ansatzstruktur 
M^rkzeuig -in 




;daa jAntri^bsteilv^ 
aulv^iitj di|: m 
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: \/drriGhiung zum Befest igftn an einem mit 
feihem 




Eine \/6rriehtUh& zum Bef6stigen an eih^m niit ^in^ngv Oewin^e- 
das auf 4n Gewinde^^ 





, J, ari ;d^nn| da^ 

l^a^ ^cKraijbfeii ;(t1 ) %lst:^^^ #) 

aUf : Is ist eiri d^^ 

Sefte Elhgriffsstrnktur a mit ider ers% Eipgriff^ 

strUl^r 1^5) in Eingr^ (1"*) spyvie d^^ 

triibstQil (17) sind^^ 
Ricjhtan^^ 

iucjji beii tpirap^ 

' • , ', . - . . . - _ _ _ - _ 
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